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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robo6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegOlowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach
krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdlnych asortymentow robdt drogowych i
mostowych. W przypadku braku ogolnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego
asortymentu roboét, ustalenia dotycza rowniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego cz¢s$¢ stanowigcg odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugo$¢ mostu - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w §wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy
do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych
odbiordéw robot,

przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonaweca i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czg¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.



1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nos$na (przesto lub przgsta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materiatdéw oraz robot.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu
na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podloza. Moze zawieraé warstwe
mrozoochronna, odsaczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzagdzen
organizacji 1 bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukceji nawierzchni.

1.4.27. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniag do glgbokosci
przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.



1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robo6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podhuznym)
istniejagcego potaczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej $Sciany, stupow lub innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.39. Szerokos$¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglto$¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podluznej, obejmuje calkowita szeroko$é
konstrukcyjna ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wytaczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagl¢biony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catosé konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okres§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw
glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegOlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa
dokumentacj¢ wykonawcza (techniczna) i zostana przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST



Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okre§lone w choc¢by jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obowigzuje kolejno$é ich waznoS$ci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych" (,,Ogoélnych warunkach umowy").

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktoéry podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okre§lonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli musza wykazywaé¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST 1 wptynie
to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem") Wykonawca jest zobowigzany do
utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze,
znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu roboét projekt organizacji
ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapoér i znakdéw, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odregbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowq.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne §rodki niezbgdne do ochrony
rob6t, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujgcych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposoéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $srodowiska w czasie wykonywania robot



Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oso6b
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialywania tych materialdéw na srodowisko.
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwos$¢ zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgodg¢ na uzycie tych
materiatdéw od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cig.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile
nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowacé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bgdzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu



moze poleci¢, aby pojazdy nie speilniajace tych warunkoéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich roboét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbal, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonaweca bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeknienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposoéb ciagly bedzie informowac
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu Iub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju Iub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roéznice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania
robdt i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktdra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje¢)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajagcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz
inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego".
2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych
do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegotowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatlow jak
réwniez odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.



Zatwierdzenie partii materialow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i1 jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatdéw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopoéw i miejsc pozyskania materialdow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy
lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych roboét, niz te dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos$¢ i wlasciwosci 1 byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialdw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatéw

Wytwornie materiatlow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bgda stanowié¢ podstawe do akceptacji okreslonej
partii materiatdéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione
nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawey oraz producenta
materiatéw w czasie przeprowadzania inspekc;ji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET



Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w
wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgdg spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o§ i innych parametréow technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialéow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pis$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawceg na
wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.



Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0golng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposdb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesé¢ szczegodtowy opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosC, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementdéw robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozong jakos$c
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakosci materiatlow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwo$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce¢ do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatdw, ktéore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez



Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedhlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow
w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieli¢ mu
niezbg¢dnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na
podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i
robot z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spetniajag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
rob6t bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegolnych elementow robét,

- przebieg robot, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,



- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczego6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakoSci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementoéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robdot. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentdéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru begda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesiecznej platnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;.



Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m* jako dtugo$é
pomnozona przez sredni przekroj.

Tlosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dhuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie
ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru roboét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie po6zniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktéorych mowa w punkcie
8.4.2.



Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoS$ci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetiajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wickszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetiajace lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i

ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z

SSTiew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaré6w zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjnag inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy

komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;.

Ceny jednostkowe Iub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,



- warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikoéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.2019.1186 t.j.).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U.2018.963 t.j.)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.2018.2068 t.j. z pézniejszymi zmianami).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

BARIERY OCHRONNE LINOWE ustawienie i remont

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
szczegbtowe zwigzane z remontem istniejacych stalowych ochronnych barier linowych,
ustawieniem nowych odcinkow stalowych ochronnych barier linowych oraz odbiorami tych
robot.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem, remontem i odbiorem drogowych ochronnych barier linowych, wykonanych z
lin stalowych, zapobiegajacych zjechaniu pojazdu z jezdni.

Przewiduje si¢ wykonanie barier dzielacych i skrajnych o czterech linach o poziomie
powstrzymania N2.

Liny bariery spr¢zane za pomocg $rub rzymskich i umocowane na stlupkach metalowych.
Stupki osadzane w gruncie, w fundamentach betonowych lub stalowych tulejach.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Bariera ochronna - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu
fizycznego zapobiezenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie to jest niebezpieczne,
wyjechaniu pojazdu poza koron¢ drogi, przejechaniu pojazdu na jezdni¢ przeznaczong dla
przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z obiektami
lub przeszkodami statymi znajdujgcymi si¢ w poblizu jezdni.



1.4.2. Bariera ochronna linowa - bariera ochronna wykonana z lin stalowych na stupkach
metalowych osadzonych w gruncie, w fundamentach betonowych lub przymocowanych do
metalowej podstawy na obiekcie mostowym (rys. 2).

1.4.3. Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczona przy krawedzi jezdni lub korony drogi,
przeciwdziatajgca niebezpiecznym nastepstwom zjechania z drogi lub je ograniczajaca (rys.
4).

1.4.4. Bariera dzielaca - bariera ochronna umieszczona na pasie dzielagcym, przeciwdziatajaca
przejechaniu pojazdu na drugg jezdnig (rys. 4).

1.4.5. Bariera skarpowa - bariera ochronna umieszczona na skarpie nasypu drogi, w
odlegtosci rzgdu 0,75 m od krawedzi drogi (rys. 4).

1.4.6. Bariera ostonowa - bariera ochronna umieszczona miedzy jezdnig a obiektami lub
przeszkodami statymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi.
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" [1]
pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" [1]
pkt 1.5.

29. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacja projektowg i aprobatg techniczng

Materialy do wykonania bariery ochronnej z lin powinny by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej lub ST oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Materiaty do wykonania barier ochronnych linowych

Elementy do wykonania barier ochronnych linowych okres§lone sg przez typ bariery podany
w dokumentacji projektowej, nawigzujacy do ustalen producenta barier. Do elementéw tych
naleza:

- liny stalowe,

- shupki, metalowe bariery,

- Iaczniki srubowe,

- fundamenty betonowe do osadzenia stupkéw metalowych w gruncie,

- bloki kotwiace z betonu,

- inne materiaty pomocnicze.

2.2.3. Liny stalowe

Rodzaje i liczba lin stalowych, stanowigcych prowadnicg bariery, powinny by¢ okreslone w
dokumentacji projektowej (rys. 7) lub zgodne z zamdéwieniem Zamawiajacego.

Srednica liny, liczba splotow liny i liczba drutéw w splocie powinna byé okreslona przez
producenta bariery lub aprobat¢ techniczng IBDiM. Przykladowa charakterystyka liny
stalowej przedstawiona jest w tablicy 1.

Tablica 1. Przyktadowa charakterystyka liny stalowej w barierze linowej

Lp. [Wyszczegoblnienie Jednostka |Wymaganie
1 |Srednica liny mm  szt.|19
Liczba splotow szt. 3
34 |Liczba drutow w splocie N/mm?* |7
5  [Wytrzymato$¢ drutu na rozcigganie kW > 1370
6 |Minimalne obcigzenie niszczace ling um > 164
Grubos¢ srednia powtoki ochronnej cynkowe;j >33
lin
2.2.4. Stupki bariery

Stupki bariery powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub zgodne z
zamdwieniem Zamawiajacego.

Stupki wykonuje si¢ zwykle z ksztalttownikow stalowych o przekroju poprzecznym
dwuteowym, ceowym, zetowym, esowym i innym (rys. 4).

Powierzchnia ksztaltownika walcowanego powinna by¢ charakterystyczna dla procesu
walcowania i wolna od wad, jak widoczne tuski, pgknigcia, zawalcowania i naderwania.
Ksztattowniki powinny by¢ obcigte prostopadle do osi wzdtuznej
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ksztaltownika. Powierzchnia koncow ksztattownika nie powinna wykazywac rzadzizn,
rozwarstwien, peknie¢ i sladéw jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.
Ksztaltowniki mogg by¢ dostarczone luzem lub we wigzkach.

Przyktadowa charakterystyka stupkow przedstawiona jest w tablicy 2.

Tablica 2. Przyktadowa charakterystyka stupkow w barierze linowe;j

Lp. [Wyszczegblnienie iff;o_ Wymaganie
1 Stal na stupki i tuleje - S 235 JGR 2 lub RSt 37-2
Rodzaj ksztattownikéw na Dwuteownik, ceownik,
shupki zetownik,
przekréj ,,.Z2", ,,S" itp.
3 Grubos¢ srednia powloki
ochronnej cynkowej shupkow od 100 do 140

2.2.5. Laczniki §rubowe

Laczniki §rubowe, odpowiadajagce wymaganiom dokumentacji projektowej lub producenta,
moga obejmowac:

- Sruby ze tbem szes$ciokatnym,

- nakretki sze$ciokatne,

- podktadki okragte.

Wszystkie elementy przewidziane do mocowania mi¢dzy soba elementoéw bariery powinny
by¢ czyste, gladkie, bez peknig¢, naderwan, rozwarstwien lub wypuktych karbow.

Dostawa $rub, nakretek 1 podkladek moze by¢ dokonana w pudetkach tekturowych,
pojemnikach blaszanych lub paletach, w zaleznos$ci od wielko$ci i masy wyrobow.

2.2.6. Fundamenty betonowe stupkow

Fundamenty betonowe stupkow powinny by¢ zgodne z wymaganiami dokumentacji
projektowej i moga by¢ elementami prefabrykowanymi lub elementami wylewanymi (patrz
rys. 8). Stanowig one alternatywe dla stupkéw metalowych wbijanych. Elementy betonowe
fundamentu sg bardziej kosztowne niz shupki wbijane, niemniej jednak tatwos$¢ naprawy
stupkow w fundamentach betonowych powoduje zwykle nizsze ogdlne koszty
eksploatacyjne.

Fundament prefabrykowany =zaleca si¢ wykona¢ z betonu klasy C 25/30 (B30) 1
mrozoodpornosci F 200, beton wylewany - co najmniej z klasy C 16/20 (B 20), zgodnie z
wymaganiami PN-88/B-06250 [4].

2.2.7. Bloki kotwigce z betonu

Bloki kotwigce z betonu powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej (patrz
rys. 218).

Bloki kotwigce zaleca si¢ wykonywa¢ z betonu klasy co najmniej C 16/20 (B 20) i
mrozoodporno$ci F 200, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-06250 [4].

2.2.8. Inne materiaty

Inne materiaty do wykonywania barier linowych powinny by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej i zaleceniami producenta barier. Do nich naleza np. urzadzenia
napre¢zajace liny, m.in. Sruby rzymskie i materiaty pomocnicze jak kapturki na stupki z gumy
lub tworzywa sztucznego, $wiatla odblaskowe itp.
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2.2.9. Przechowywanie elementow barier linowych

Elementy barier linowych powinny by¢ przechowywane w sposéb zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniami mechanicznymi. Zaleca si¢ przechowywac je w pomieszczeniach suchych, z
dala od materialéw dzialajacych korodujaco.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne" [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania barier ochronnych linowych powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprz¢tu dostosowanego do przyjetej metody robot:

- wiertnic do wykonywania otworéw pod stupki,

- urzadzen wbijajacych jak wibromloty do pograzenia stupkow w grunt,

- zurawi samochodowych,

- koparek kotowych,

- betoniarki przewoznej,

- wibratoréw do betonu,

- przewoznego zbiornika na wodg,

- fadowarki, itp.,

- zestawu sprzetu specjalistycznego do montazu barier.

Sprzegt powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
[1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy sypkie (kruszywo do betonu) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materialami 1 nadmiernym zawilgoceniem.

Elementy barier linowych sa dostarczane do odbiorcow w zestawach, odpowiadajacych
zamoOwionym odcinkom barier, w zwartych jednostkach tadunkowych lub na paletach. Liny
nawini¢te s na bgbny lub w inny sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.

Przy transporcie nalezy stosowaé zasady jak przy przewozie wszelkich zwartych fadunkowo
jednostek transportowych. Elementy barier nalezy tadowac i przewozi¢ w sposob nie
narazajacy na uszkodzenie.

Elementy prefabrykowane fundamentow moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportowymi w liczbie sztuk nie przekraczajacej dopuszczalnego obcigzenia
zastosowanego $rodka transportu. Rozmieszczenie elementéw na $rodku transportu powinno
by¢ symetryczne. Elementy nalezy uktada¢ na podktadkach drewnianych.

Cement nalezy przewozic¢ i sktadowac zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [5].
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne" [1] pkt 5.

5.1.1. T etap robét obejmuje wykonanie biezacego remontu polegajacego na demontazu
uszkodzonych elementéw bariery linowej, wymianie ich na nowe i napr¢zeniem lin do
wymaganego wspotczynnika.

5.1.2. II etap robodt obejmuje ustawienie nowych odcinkdow ochronnych barier linowych
faczne z odcinkiem poczatkowym i1 koncowym na odcinkach droég wskazanych przez
Zamawiajacego.

Lokalizacja ustawienia barier, zakres robot jak i typ bariery bedzie ustalana kazdorazowo w
miar¢ potrzeb.

5.1.3. Dla I jak i II etapu robdot obowiazuje kazdorazowo, dla kazdego odcinka
oddzielnie, raport wykonania lub remontu (wymiany) w ktérym, miedzy innymi
zostanie uwidoczniony wynik sprawdzenia naprezenia lin. (zal. nr 4)

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub SST. W
przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejsze;j
specyfikacji oraz z informacji podanych w zalacznikach.

5.2.1. Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robdt remontowych (I etap robot)
obejmuja:

. roboty przygotowawcze,

. demontaz uszkodzonych elementow barier linowych,

. montaz nowych poszczegolnych elementow barier,

. montaz lin bariery,

. roboty betonowe - w zaleznos$ci od potrzeb tj. uszkodzonego elementu,

. roboty wykonczeniowe,

. sprawdzenie naprezenia lin,

. uporzadkowanie pasa drogi zaj¢tego dla wykonania prac remontowych.

. materialy z rozbidrki barier pozostaja wlasnosciag Zamawiajagcego po przewiezieniu przez
Wykonawce w miejsce wskazane przez Rejon na terenie ktérego byly prowadzone prace
remontowe - §rednia odlegtos$¢ przewozu 15 km .

5.2.2. Podstawowe czynno$ci przy ustawianiu nowych odcinkéw barier (II etap robot)
obejmuja:

. roboty przygotowawcze,

. montaz odcinkéw poczatkowych i koncowych,

. osadzenie stupkow,

. montaz lin bariery,

. roboty betonowe - w zaleznosci od potrzb,

. roboty wykonczeniowe,

. sprawdzenie naprezenia lin,

. uporzadkowanie pasa drogi zaj¢tego dla wykonania montazu barier.

5.3. Roboty przygotowawcze

5.3.1. Roboty przygotowawcze dla - I etap zamowienia (remontu)

- po otrzymaniu informacji o zaistnialym uszkodzeniu bariery w zakresie stwarzajacym
zagrozenie dla uczestnikow ruchu, po ustaleniu lokalizacji Wykonawca ma usuna¢ z korony
drogi elementy stwarzajace zagrozenie, a miejsce to zabezpieczy¢ przez odpowiednie
oznakowanie,

- ustali¢ rodzaj uszkodzonych elementow,

- usuna¢ przeszkody,

O 0 1IN DN K W~
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- ustali¢ lokalizacj¢ stupkow i1 potozenie lin,

- zabezpieczy¢ teren robot zgodnie z zatwierdzong organizacja ruchu na czas robét,

5.3.1.1. Zaleca si¢ korzystanie z ustalen OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do
wykonania robot przygotowawczych oraz z ustalen OST D-02.00.00 [3] przy wystgpowaniu
robot ziemnych.

5.3.1.2. Bariery uszkodzone w stopniu stwarzajacym zagrozenie dla uczestnikow ruchu
Wykonawca bedzie wymieniat w ciggu 24 godzin od zgloszenia, a pozostate uszkodzenia
barier w ciggu 14 dni od ich zakwalifikowania do wymiany i ustaleniu z Inspektorem zakresu
robot.

5.3.2. Roboty przygotowawcze dla II etapu zaméwienia ( nowe odcinki barier)

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskazan Inzyniera po uwzglednieniu

- ustali¢ lokalizacj¢ robot,

- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot oraz ustalenia danych wysokosciowych,

- usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd.,

- wytyczy¢ tras¢ bariery oraz poczatek i koniec bariery,

- ustali¢ lokalizacj¢ stupkow i1 potozenie lin,

- ustali¢ ew. miejsca przerw, przejs¢ 1 przejazdow w barierze itp.

- zabezpieczy¢ teren robot zgodnie z zatwierdzong organizacja ruchu na czas robot.

- Wykonawca uzyska we wlasnym zakresie informacje dotyczace urzadzen podziemnych, aby
nie spowodowac ich uszkodzenia w czasie robot.

5.3.2.1. Zaleca si¢ korzystanie z ustalen OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do
wykonania robot przygotowawczych oraz z ustalen OST D-02.00.00 [3] przy wystgpowaniu
robot ziemnych.

5.4. Osadzenie stupkow

Jesli dokumentacja projektowa, ST lub Inzynier nie ustali inaczej, to stupki bariery powinny
by¢ (rys. 5):

- wbijane lub wwibrowywane bezposrednio w grunt,

- osadzane w fundamencie betonowym,

- przykrecane do plyt stalowych na obiektach mostowych.

W przypadku wbijania lub wwibrowywania stupkéw w grunt, Wykonawca przedstawi do
akceptacji Inzyniera:

- sposob wykonania, zapewniajacy zachowanie osi stupka w pionie i nie powodujacy
odksztatcen lub uszkodzen stupka,

- rodzaj sprzetu wraz z jego charakterystyka techniczng, dotyczacy pograzania shupkow w
gruncie, zwykle poprzez wibracje i dziatanie udarowe.

W przypadku osadzenia stupkéw w fundamencie betonowym nalezy wykona¢:

- otwOr w gruncie, np. wiertnicg,

- wypehienie otworu w gruncie fundamentem betonowym, wg punktu 2.2.6, mieszanka
betonowg na mokro lub stupkiem prefabrykowanym (rys. 8),

- zainstalowanie w fundamencie betonowym, jesli przewiduje to instrukcja producenta,
gniazda stalowego jako elementu mocujacego stupek i utatwiajacego wyjmowanie go

(rys. 8),

- ew. wypehienie pozostalego otworu przy fundamencie prefabrykowanym - piaskiem,
kruszywem lub piaskiem stabilizowanym cementem (40"50 kg cementu na 1 m’ piasku).

W przypadku przykrecania shupkéw do ptyt stalowych na obiektach mostowych (rys. 5)
podstawe ptytowa stupka, zwykle o wymiarach od 200 x 200 mm do 500 x 500 mm
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faczy si¢ z plyta umocowang w obiekcie za pomocg $srub, odpowiadajagcych wymaganiom
pktu 2.2.5.

5.5. Montaz lin bariery

Sposdb montazu lin bariery przedstawi Wykonawca do akceptacji Inzyniera. Bariera powinna
by¢ montowana zgodnie z instrukcja montazowa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi
ustalonymi przez producenta bariery. Montaz bariery powinien doprowadzi¢ do zapewnienia
rownej 1 ptynnej linii prowadnic (lin) bariery w planie i1 profilu. Przy montazu bariery
niedopuszczalne jest wykonywanie otwordow lub cig¢, naruszajacych powloke antykorozyjna
elementow bariery.

Montaz lin powinien by¢ wykonany $cisle wedlug zalecen producenta bariery, zachowujac:

- wilasciwe ulokowanie lin na shupkach, np. w wycieciu goérnym shupka, na bocznych
wspornikach stupka (rys. 9),

- poprawne przeplecenia polozenia lin na odcinku srodkowym bariery (rys. 9),

- prawidtowe zakotwienie lin w bloku lub blokach kotwigcych z betonu, z ewentualnymi
dodatkowymi ciggnami blokujagcymi mozliwos¢ zerwania z zaczepu gldéwnego konca liny
(rys. 10),

- wstepne naprezenie kazdej liny, np. za pomocg $rub rzymskich (rys. 10), przy czym
wielko$¢ sity naprezajacej nalezy kazdorazowo ustali¢ w zaleznosci od temperatury
powietrza (tab. 3), lub w/g przyjetego systemu producenta.

Tablica 3. Przyktadowe wartosci sit naprezajacych liny

Temperatura

otaczajacego Sita naprezajaca ling, w
Lp. [powietrza, w °C kN
1 -30 30,2
2 -20 27,6
3 -10 249
4 0 22,3
5 10 19,6
6 20 17,0
7 30 14,3
8 40 11,7

Przy montazu bariery nalezy zwraca¢ uwage na poprawne wykonanie, zgodne z
dokumentacja projektowa i wytycznymi producenta barier:

- odcinkow poczatkowych 1 koncowych bariery (rys. 6),

- odcinkéw przejsciowych pomiedzy ré6znymi typami barier, w tym m.in. na odcinkach
przejs¢ przez obiekty mostowe,

- przerw, przej$¢ i przejazdow w barierze linowej, ze zwrOceniem uwagi na potrzebe
stosowania gniazd stalowych w betonowym fundamencie stupkéw w celu szybkiego
demontowania stupkow,

- elementow odblaskowych: czerwonych po prawej stronie jezdni i biatych - po jej lewej
stronie.

5.6. Roboty betonowe

Elementy betonowe fundamentoéw shupkow (rys. 8) i blokow kotwiacych (rys. 6 1 10)
powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub instrukcjg producenta
oraz powinny odpowiada¢ wymaganiom punktow 2.2.6 1 2.2.7 niniejszej specyfikacji.
Ewentualne deskowanie powinno zapewni¢ sztywno$¢ 1 niezmienno$¢ uktadu oraz
bezpieczenstwo konstrukcji. Przed wypehlieniem mieszanka betonowa deskowanie powinno
by¢ sprawdzone, aby wykluczy¢ wyciek zaprawy z mieszanki betonowe;.
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Sktad mieszanki betonowej powinien, przy najmniejszej ilosci wody, zapewni¢ szczelne
ulozenie mieszanki w wyniku zageszczenia przez wibrowanie. Warto$¢ stosunku wodno-
cementowego nie powinna by¢ wieksza od 0,5. Konsystencja mieszanki nie powinna by¢
rzadsza od plastycznej.Mieszanke betonowa zaleca si¢ uktada¢ warstwami o grubosci do 40
cm bezposrednio z pojemnika, rurociggu pompy lub za posrednictwem rynny 1 zageszczaé
wibratorami wglebnymi.

Po zakonczeniu betonowania, przy temperaturze otoczenia wyzsze] od +5°C, nalezy
prowadzi¢ pielegnacje wilgotnosciowa co najmniej przez 7 dni. W czasie dojrzewania
betonu, elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa 1 ST. Do robot
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do
istniejagcych warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

- niezbedne uzupeknienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" [1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci,
ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

- wykona¢ badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robo6t, okreslone
w p-kcie 2,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykonaé¢ w czasie robot podaje
tablica 4.

Tablica 4. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

L Wyszczegolnienie  badan  i{Czestotliwos¢ |Warto$ci
p- pomiarow badan dopuszczalne
1  [Roboty przygotowawcze Biezaco Wg pktu 5
2 |Osadzenie slupkéw bariery Jw. Jw.
3 |Montaz lin bariery Jw. Jw.
4  |Roboty betonowe fundamentow (Jw. Jw.
stupkéw 1 blokéw kotwigcych
5 |Roboty wykonczeniowe Jw. Jw.
6  |Sprawdzenie napr¢zenia lindla |a) min. cola) jak w Tablicy nr 3
a) nowych odcinkow 300m b) jak w tablicy nr 3
b) dla remontowanych b) lpomiar na
remontowany
m odcinku

W czasie wykonywania robdt nalezy zbada¢ w szczegdlnosci:
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- zgodno$¢ wykonania bariery linowej z dokumentacja projektowa w zakresie lokalizacji,
wymiarow, odlegtosci od krawedzi jezdni, wysokosci lin nad terenem,

- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiardéw, zgodnie z ustaleniami producenta barier,
- prawidlowo$ci montazu bariery, zgodnie z wymaganiami instrukcji montazowej producenta,
- poprawnos¢ wykonania rob6ot betonowych,

- poprawnosci umieszczania elementéw odblaskowych na barierze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa dla stalowych linowych barier ochronnych.

Jednostkg obmiarowg jest:

- dla odcinka poczatkowego (koncowego) - 1 szt.,

- dla montazu bariery bez odcinka poczatkowego (koncowego) - 1m,

- dla wymiany shupka - 1 szt,

- dla wymiany pierwszego stupka -dot. odc. poczatkowego (koncowego) - 1 szt,

- montaz dodatkowego stupka (dla wzmocnienia barier) - 1 szt,

- montaz dodatkowej liny wraz ze §rubami napr¢zajacymi - 1 m,

- dla wymiany liny (bez $rub napr¢zajacych- koszt samej liny) - 1 m,

- dla montazu $ruby naprezajacej - 1 szt

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"

[1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daly
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena montazu 1 szt. odcinka poczatkowego (koncowego) stalowej bariery ochronnej
linowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie kompletu materialéw i sprzetu,

- osadzenie bloku kotwiacych - wedtug wymagan specyfikacji technicznej,

- osadzenie pierwszego stupka bariery - wedlug wymagan specyfikacji technicznej,

- montaz lin bariery,

- umocowanie elementéw odblaskowych itp., zgodnie z wymaganiami specyfikacji,

- ustabilizowanie gruntu pod blokiem kotwigcym i stupkiem - wedlug wymagan specyfikacji
technicznej,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzgtu,

- prace porzadkujace teren po robotach.
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9.2.2. Cena montazu 1 m bariery ochronnej linowej (bez odcinkow poczatkowych i
koncowych) obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie kompletu materialéw i sprzetu,

- osadzenie stupkow bariery:

a) poprzez wwibrowywanie,

b) w przypadku barier rozbieralnych: wiercenie otworu dla osadzenia tulei stalowej w ktorej
zamontowany zostanie stupek lub wykonanie wykopu dla osadzenia prefabrykowanego
fundamentu betonowego w ktérym zamontowany zostanie stupek,

- montaz trzech lub czterech lin bariery - w zaleznosci od typu bariery ,

- montaz $rub naprezajacych w max. odlegtosci co 300m

- umocowaniem elementéw odblaskowych itp., zgodnie z wymaganiami specyfikacji,

- roboty betonowe przy fundamentach stupkéw wedtug wymagan specyfikacji techniczne;j,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu,

- prace porzadkujace teren po robotach.

9.2.3. Cena wymiany 1 szt. shupka

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- demontaz zniszczonego stupka,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie kompletu materiatéw i sprzetu,

- osadzenie slupka bariery (w zaleznosci od sposobu osadzania stupka),

- montaz lin bariery,

- umocowaniem elementéw odblaskowych itp., zgodnie z wymaganiami specyfikacji,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzgtu.

- odwiezienie zniszczonych stupkéw w miejsce wskazane przez Rejon na terenie ktorego
byty prowadzone prace remontowe - $rednia odleglos$¢ przewozu 15 km,

- prace porzadkujace teren po robotach.

9.2.4. Cena jednostkowa 1 szt. montazu dodatkowego stupa

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie kompletu materiatéw i sprzetu,

- osadzenie slupka bariery:

a) poprzez wwibrowywanie,

b) w przypadku barier rozbieralnych: wiercenie otworu dla osadzenia tulei stalowej w ktorej
zamontowany zostanie stupek lub wykonanie wykopu dla osadzenia prefabrykowanego
fundamentu betonowego w ktorym zamontowany zostanie stupek,

- montaz lin bariery,

- umocowaniem elementéw odblaskowych itp., zgodnie z wymaganiami specyfikacji,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzgtu.

- prace porzadkujace teren po robotach.

9.2.5. Cena jednostkowa montazu 1 m dodatkowej liny stalowej

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie kompletu materiatéw i sprzetu,

- montaz liny bariery,
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- max. rozstaw $rub naprezajacych co 300m,

- naprezenie liny do wymaganego wspolczynnika),

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

- prace porzadkujace teren po robotach.

9.2.6. Cena jednostkowa 1 m liny (bez Srub napinajacych - tylko koszt liny stalowej)
- prace pomiarowe

- oznakowanie robot,

- dostarczenie liny stalowe;]

9.2.6. Cena jednostkowa montazu 1 szt. Sruby naprezajacej - przy wymianie
uszkodzonego odcinka liny

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie kompletu §ruby naprezajacej i sprzetu,

- rozprezenie lin,

- wyciecie uszkodzonego odcinka liny,

- montaz $ruby naprezajace;,

- naprezenie liny do wymaganego wspolczynnika,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

- prace porzadkujace teren po robotach.

9.3. Sposdb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza OST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane
do robdt tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1.

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

10. Normy

2.

4. PN-88/B-06250 Beton zwykty

5. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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11.ZALACZNIKI

ZAYLACZNIK 1

STOSOWANIE BARIER OCHRONNYCH LINOWYCH (wg [6])

1. Historia stosowania barier linowych

Bariery linowe rozpocz¢to stosowa¢ od 1910 r. w USA przy zabezpieczaniu drég na
urwiskach 1 wysokich nasypach. W latach 1920 - 1930 przeprowadzono w USA pierwsze ich
badania zderzeniowe.

Poczatkowo bariery byly jednolinowe (bardzo rzadko), dwulinowe (najczesciej) lub
trzylinowe. Stosowano stupki betonowe (najczesciej), drewniane, stalowe lub kamienne.
Stosowano je w ten sposéb do lat pigcdziesigtych XX wieku w wielu krajach Europy.

Od lat pie¢dziesiatych wprowadzono w kilku krajach bariery linowe z prowadnicg w formie
dwoch rownoleglych lin bezposrednio przy sobie, ktore wykazywaly korzystne zalety po
badaniach zderzeniowych. Jednak przy matych samochodach osobowych okazaty si¢ one
szkodliwe 1 zaniechano ich stosowania.

2. Typy barier linowych stosowanych obecnie

Najczesciej obecnie stosowane konstrukcje barier linowych skrajnych i dzielagcych maja
prowadnic¢ z trzech lub czterech lin stalowych 0 19 mm, zwykle o trzech lub czterech
splotach. Minimalna wytrzymato$¢ liny na rozcigganie wynosi zwykle 160 + 170 kN. Kazda
z lin jest wstgpnie naprezana przy montazu bariery, przy czym wielko$¢ sily naprezajacej
zalezy od temperatury liny.

3. Wysokos$¢ potozenia lin od poziomu terenu

Wysoko$¢ montazu lin, liczac od nawierzchni pobocza lub pasa dzielacego albo powierzchni
terenu (mierzone w osi kazdej liny), wynosza przyktadowo:

- w barierach o trzech linach: 480 mm, 575 mm i 670 mm,

- w barierach o czterech linach: 480 mm, 560 mm i1 640 mm i 720 mm.

Wysoko$¢ montazu gornej liny nad poziomem terenu wynosi zwykle 0,90 + 0,95 m,
wysokos¢ liny dolnej - ok. 0,48 * 0,50 m.

4. Rozstaw stupkoéw w ciggu bariery linowe;j

Najczesciej stosowane odleglosci miedzy stupkami (rozstaw shupkow) wynosza:

a) na prostych odcinkach barier w terenie ptaskim (w zaleznos$ci od wymaganego poziomu
powstrzymywania i szerokosci obszaru roboczego od 1,0 m do 3,0 m,

b) na obiektach mostowych od 1,0 m do 1,5 m,

¢) na tukach poziomych drogi o promieniu wigkszym od 300 m - wg zasad ustawiania na
odcinkach prostych,

d) na tukach poziomych drogi o promieniu mniejszym od 300 m - rozstaw odpowiednio
zmniejszony, np. gdy promien tuku jest mniejszy od 200 m, rozstaw slupkdéw nie moze by¢
wiekszy od 1,5~ 2,0 m,

e) na tukach pionowych wg zasad ustawiania na odcinkach prostych, przy czym dla tukow
wypuklych bez ograniczen wielkosci promienia, a dla tukow wklestych tylko, gdy promien
tuku jest wigkszy od 1200 m.

W przypadku tukow poziomych i1 lukéw pionowych wielkosci graniczne, okreslajace zasady
projektowania barier linowych moga by¢ dla r6znych konstrukcji rozne.

Stupki moga by¢ zaglebione bezposrednio w gruncie albo osadzone w kotwach betonowych,
prefabrykowanych lub wykonanych na miejscu. Na obiektach mostowych stosuje si¢ zwykle
stupki z podstawa plytowas.

5. Poczatkowe i koncowe odcinki barier

Podobnie jak w przypadku innych rodzajow barier ochronnych, bariery linowe rozpoczynane
sa 1 konczone odcinkiem uko$nym, sprowadzajacym liny do powierzchni terenu (pasa
dzielacego lub pobocza). Dlugos¢ tego odcinka wynosi zwykle 8,0 m, a rzadziej 10 * 12 m.
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W barierach linowych o wstepnie napr¢zonych prowadnicach duze znaczenie ma konstrukcja
zamocowania koncow lin do kotew osadzonych w podlozu. Z zasady stosuje si¢ tu kotwy
betonowe o duzej masie. Konce lin przy zaczepach w kotwach sa dodatkowo utwierdzone
ciggnami blokujacymi, zabezpieczajagcymi przed zerwaniem liny z zaczepu, co mogloby
wyrzadzi¢ powazne szkody pojazdowi najezdzajacemu na barierg.

6. Zachowanie bariery przy zderzeniu z pojazdem

Liny osadzone sa na stupkach w taki sposéb, aby przy najechaniu przez pojazd na bariere i
odgieciu stupkéw do dotu mogly tatwo odtaczy¢ sie od stupkow. W tym celu stosuje si¢
stupki szczelinowe lub tatwo roziaczalne zaczepy laczace liny ze stupkiem. Przy najechaniu
przez pojazd stupki ulegaja odgigciu do powierzchni terenu, za$ liny zostaja w sposob
kontrolowany odlaczone od stlupkéw. Pozostajg one na swoim poziomie i sg prowadzone
przez odksztalcenia nadwozia powstate podczas kontaktu z ling. Stanowi to o skutecznym
utrzymaniu 1 wyprowadzeniu pojazdu, nawet gdy liczba shupkoéw zniszczonych podczas
kolizji jest duza.

7. Zalety 1 wady barier linowych

Drogowe bariery ochronne linowe maja nastgpujace zalety:

- 53 korzystniejsze pod wzgledem bezpieczenstwa ruchu drogowego w poréwnaniu do barier
stalowych 1 betonowych pelych, gdyz przy kolizji zapewniaja mniejsze opdznienia
poprzeczne 1 podtuzne oddzialywujace na zatoge pojazdu, co powoduje, ze przy najechaniu
pojazdu na barier¢ linowg obrazenia kierowcy i pasazeroOw oraz uszkodzenia pojazdu sa
najmniejsze,

- skutecznie utrzymuja i prawidlowo wyprowadzaja pojazd najezdzajacy na barier¢ na
kierunek bliski lub zbiezny z linig bariery,

- s3 mato kosztowne w montazu i naprawach oraz tansze w budowie i utrzymaniu niz bariery
stalowe,

- montaz ich jest tatwy 1 szybki,

- znacznie ograniczaja skutki $miertelne, wystepujace gdy pojazd najechat na bariere,

- powoduja znacznie wiekszy niz np. w przypadku barier z prowadnicg stalowa udziat kolizji
ze skutkami lekkimi, co umozliwia kontynuowanie przez pojazdy dalszej jazdy,

- nie wplywaja w zadnym stopniu na osadzanie si¢ $niegu i nie utrudniaja usuwania $niegu z
drogi,

- w niewielkim stopniu ograniczaja widoczno$¢ z drogi, zwlaszcza na tukach poziomych,

- ze wzgledu na odksztatcalno$¢ 1 wiotkos¢ shupkow, przy najechaniu pojazdu na bariere
stupki ulegaja odgieciu do powierzchni terenu, nie powodujac znaczniejszych uszkodzen
pojazdu.

Do wad barier ochronnych linowych naleza:

- duze odksztalcenia poprzeczne podczas kolizji, zwlaszcza przy wigkszym rozstawieniu
stupkéw, powodujace niecelowos¢ zastosowania barier, np. gdy w matej odleglosci za bariera
znajdujg sie obiekty lub przeszkody state (np. przyczoiki, podpory wiaduktéw, podpory
znakow bramowych),

- ograniczenie w stosowaniu na wklestych tukach pionowych drog, gdy promien tuku jest
mniejszy od dopuszczalnej warto$ci granicznej (mniejszy od 1200 m),

- ograniczenie stosowania w przypadku obiektéw mostowych w ciaggu drog (mozna wowczas
przy obiekcie zastosowac bariere stalow3),

- slabsze wyznaczanie krawedzi jezdni i stabsza widoczno$¢ niz barier stalowych, zwlaszcza
W nocy (wymagajg szerszego zastosowania §wiatet odblaskowych).
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ZAYLACZNIK 2

ZASADY USTAWIANIA BARIER LINOWYCH NA DROGACH (wg danych
producenta barier)

1. Lokalizacja bariery w przekroju poprzecznym drogi

1.1. Lokalizacj a bariery w poboczu nieutwardzonym (rys. 1.1)

a) Odleglos¢ powierzchni czotowej bariery od krawedzi jezdni lub utwardzonego pobocza:

- 1,2 m w warunkach normalnych,

- 1,0 m w miejscu znajdujacym si¢ przy przeszkodzie,

- 0,6 m w miejscu znajdujacym si¢ przy jakimkolwiek twardym wystepie lub gdy na drodze
obowigzuje ograniczenie predkosci do max. 80 km/h,

b) Odleglos¢ powierzchni czotowej bariery od krawedzi zewnetrznej pobocza
nieutwardzonego

- 1,5 m ze stupkami co 3,2 m; 1,3 m ze stupkami co 1,2 m; 1,1 m ze stupkami co

1,0 m,

1.2. Lokalizacja bariery na pasie dzielagcym (rys. 1.2). Odlegto$¢ pomig¢dzy krawedzig jezdni
a zewnetrzng krawedzig bariery:

a) 1,5 m ze stupkami co 3,2 m, w warunkach normalnych (nie wystepuja przeszkody, jest
tylko jedna bariera),

b) 1,2 m ze stlupkami co 3,2 m (w innych przypadkach, np. sa dwie bariery ochronne),

¢) 1,0 m ze slupkami co 1,2 m jako absolutne minimum w poblizu niewielkich przeszkod
oraz konstrukcji o znacznej dtugosci,

1.3. Wysokos¢ potozenia lin bariery (rys. 1.3)

Wysoko$¢ potozenia lin bariery (np. 0,490 m; 0,585 m) mierzy si¢ od poziomu utwardzonego
pobocza lub utwardzonej opaski przy pasie dzielacym, gdy odlegto$¢ pomiedzy bariera a
pasem ruchu wynosi mniej niz 1,5 m. W pozostatych przypadkach wysoko$¢ t¢ mierzy si¢ od
poziomu gruntu pod bariera.

1.4. Dlugos$¢ bariery

Dhugos¢ bariery okresla si¢ wedtug zalecen podanych w tab. 1.1.



RDWT-271-2-47/19

Tablica 1.1. Zalecona dtugos$¢ bariery linowej
. Autqstrady, Drogi krajowe
Rodzaj' drogi i drogi

Lp. zal?ezpleczanego cksp resowe 1wojewc’)dzkie o|Drogi pozostate
obiektu lub|drogi
przeszkody mi¢dzynarodo SD.R > 1300

we poj./dobe

1 Wysokie nasypy,|30 m przed przeszkoda 7 m za przeszkoda
glebokie rowy (h>2
m) itp. urzadzenia,
obiekty lub przesz-
kody poprzeczne do
drogi

2 |Portale tuneli, |30 m przed przeszkoda 7 m za|15 m
poprzeczne mury|przeszkoda
oporowe, czola
murow oporowych
réwnolegtych do
jezdni itp.

3 Stupy bramowe|14 slupkow z|8  stupkow z|5 stupkow z
znakow  drogowych,|odstepem 1,2fodstepem  1,2|odstgpem 1,2
maszty oswietleniowe,|m przed|m przed|m przed
shupy latarn 1 znakow |przeszkoda przeszkoda przeszkoda
drogowych, drzewaloraz 5 stupkow|oraz 5 stupkéw|oraz 5 stupkow
itp., przeszkody lub|z odstepem 1,2|z odstepem 1,2(z odstepem 1,2
obiekty punktowe nalm, po ktorych{m, po ktorych|m, po ktoérych
krawedzi drogi i1 nalodstep odstep odstep
pasie dzielacym powinien powinien powinien

wynosi¢ 3,2 m [wynosi¢ 3,2 m |wynosi¢ 3,2 m

Rys. 1.1. Lokalizacja bariery linowej na poboczu nieutwardzonym

a |
; COFNIECIE |
PRZESWT :
y 1,5m - o=32m _ BARKERY !
13 — axl2m minl,2m (1,0m) }
A 1,1m ~ g=10m 140 min0,6m — VewcBOR '
/] POWERZCHNA !
4 TYLNA LINA BARIERY CZOLOWA BARIERY |
Y KRAWEDZ NAWIERZCHNI
/ l
f POWIERZCHNIA PRZESZKOOY I
Y |
/] | CPASKA HA_OWANA
4 l
R/ N AT
NASYP POBOCZE / PAS
UTWARDZONY
POBOCZE NIEUTWARDZONE
g « podiu2ny rozstow stupkéw

Rys. 1.2. Lokalizacja bariery linowej na pasie dzielacym drogi dwujezdniowej
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] PAS DZIELACY |
l PRZESWIT = COFNIECIE BARIERY PRZESWIT = COFNIECIE BARIERY
minl,5m - a=3,2m minl,5m - ¢=3,2m I
| min1,Om - g=1.2m 0.140 minl.0m — 0=1,2m |
| |
KRAWEDZ JEZONI T | KRAWEDZ JEZDMI
J——-l POWIERZCHNIA e

AN czotowa saRiERY

| |
i I

LN POBOCZA . |, OPASKA NALOWANA

|///\V//\\WWWW’A\W\ TN NS T

PAS
a - podtuzny rozstaw stupkéw ARDZ!

Rys. 1.3. Wysoko$¢ lin bariery nad poboczem 1 pasem dzielagcym

>1.5m | KRAWEDZ NAWIERZCHNI
l
| WYSOKOSCI LIN
l
| H OPASKA MALCWANA

KRAWEZNIK “"“f““
POBOCZE /PAS UTWARDZONY/

ZALACZNIK 3

RYSUNKI DOTYCZACE WYKONANIA BARIER OCHRONNYCH LINOWYCH

(wg [7])
Rys. 1. Lokalizacja barier ochronnych z lin stalowych w przekroju poprzecznym drogi
dwujezdniowe;j
Bariera Bariera Bariera
skrajna dzielaca skarpowa
S STSTLL LTSS T LTS TS SIS TS s TS IS SLTIIS ST LIS TS ILISTSSSS |
J— Jezdnia l Pas 4|' Jezdnia —L
dzielacy

Rys. 2. Schemat odcinka bariery z lin stalowych
1 - liny, 2 - shupki, 3 - betonowy blok kotwiacy j - trzy lub cztery liny

1-trzy lub cztery liny

7= I ksl | £33

Rys. 3. Przyktady umocowania lin do stupkow

a) Bariera trzylinowa, b) Bariera czterolinowa, c) Bariera trzylinowa dwustronna na

stupku dwuteowym i prostokatnym, 1 - stupek, 2 -linaa), b)
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2+

WA

Rys. 4. Przyklady ustawienia shupkéw barier linowych
a) Bariera trzylinowa skrajna lub dzielaca, b) Bariera czterolinowa skrajna lub dzielaca, c)
Bariera czterolinowa skarpowa

|
s 1

m 180/ IPE 80
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H
1100 /l

€ 100 :%3

Rys. 5. Sposoby osadzenia w gruncie i przymocowania stupkoéw barier linowych
a) Stupek zagtebiony w gruncie, b) Stupek osadzony w fundamencie betonowym, ¢) Stupki z
metalowa podstawa pltytowa do przymocowania na obiekcie mostowym

a)
- B T fin———

B 7
g s g ~ A -4
It 4

-~ ~ M
I g M ﬁ RS '
il 3 || 2
%MW
Lu podstawa plytowa
500 x 500 mm

Rys. 6. Przyktady ukos$nego odcinka poczatkowego bariery linowej a) Bariera trzylinowa, b)
Bariera czterolinowa

a)

1200

|
0|

3
X

" 2500 |
& & £400 srednica min
+
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b)

585

68

Sérednica min 350!,

3200 3200 3200

950

3200

a) Element prefabrykowany, b) Element wvlewany

b)

pierscien zbrojeniowy

B gniozda slalowe

min 950 4\

%’o 3 AW __\/
7 O (1_\.\‘\

Rys. 7. Przyklady lin stalowych stosowanych w barierach linowych

Rys. 8. Przyklady elementow betonowych do osadzenia slupkow metalowych w gruncie

Rys. 9. Przykladowy schemat bariery czterolinowej
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a) Widok z boku, b) Widok ukladu Tin z gory, ¢) Slupek z Tokalizacjg lin]
d) Detal A, e) Detal B

a)
3200 3200 3200 3200
‘ DETAL 8

e o e
—_— -
c)
A\DETAL'A'

930

630
7

Rys. 10. Przyktad zakotwienia lin na odcinku poczatkowym bariery czterolinowe) z dwoma
blokami kotwigcymi




